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BAB 5 

KESIMPULAN 

 
5.1 Kesimpulan 

Setelah melakukan penelitian, dapat diambil kesimpulan sebagai berikut : 

 

a. Sistem kendali lampu lalulintas menggunakan kamera CMUCam 5 untuk mendeteksi objek 

yang terbagi menjadi 5 kriteria kepadatan, yaitu sangat padat, padat, normal, agak padat, 

dan tidak padat. 

b. Objek kendaraan yang digunakan terbagi menjadi dua bagian, yaitu objek dengan ukuran 

dan warna yang berbeda dengan objek yang memiliki ukuran berbeda dengan warna yang 

sama. 

c. Pada signature 1 objek dengan kriteria sangat padat memiliki nilai width tertinggi 199 dan 

terendah 190, sebaliknya objek dengan kriteria tidak padat memiliki nilai width tertinggi 

112 dan terendah 99. 

d. Pada signature 2 objek dengan kriteria sangat padat memiliki nilai width tertinggi 197 dan 

terendah 191, sebaliknya objek dengan kriteria tidak padat memiliki nilai width tertinggi 

127 dan terendah 93. 

e. Program lampu lalulintas simpang 4 dan program deteksi objek, masing masing dari 

program mampu bekerja dengan baik. Mampu mendeteksi objek dan membacakan kondisi 

dari objek. 
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5.2 Saran 

Dari penelitian yang dibuat masih banyak yang perlu dikembangkan, antara lain sebagai 

berikut : 

a. Pengembangan sistem kontrol lalulintas dengan monitoring dan kontrol berbasis IoT. 

 

b. Penerapan prototipe sistem pada kondisi lapangan yang lebih real.
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