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LAPORAN TUGAS AKHIR

PENERAPAN INVERSE KINEMATIC DAN METODE WALL
FOLLOWING PADA ROBOT KRPAI TESLA IMPERIUM V2

Disusun untuk memenuhi sebagian persyaratan memperoleh gelar Sarjana
Teknik di Jurusan Teknik Elektro Universitas Jenderal Soedirman

Disusun oleh:

Chulqy Rasyid Hidayat
H1A015038
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